\L ControlTech

Benewake Jednobodové senzory LIDAR (TF-Luna)

Snima¢ vzdalenosti TF-Luna

e Cenove vyhodny jednopaprskovy opticky senzor

e Rychla a stabilni detekce objektl na kratke vzdalenosti do 8 m

e Vlastni diagnostika, vzdalena sprava a aktualizace firmwaru, nastavitelna rychlost
komunikace a skenovani, trigger, vystupni datovy format, vzdaleny reset a dalsi

o Poskytuje vynikajici vykon v aplikacich pfi ziskavanf informaci o vzdélenostech
predmeétd, osob, prekazek o velikostech 3 x 3 cm a vetsich

e Bezpecny IR laserovy paprsek

e Efektivni snimaci vzdalenost 0,3 -4 m
e Rozlideni1cm

e  Frekvence sniméani az 250 Hz

e Pfesnost méfeni +2%

e Komunikace UART / I°C

e Rozméry 3,5x2,1x13 cm

e Primérna spotfeba 0,35 W

e Hmotnost pouze 5 g

=0 ® = A ]

Provoznfrozsah Rozliseni Spotieba energie Snimkova Zorny ahel 2° Hmotnost <5 g
8m vzdélenosti 1 cm <035W frekvence 1-
250 Hz

Produkty spolecnosti Benewake

Snimac TF-Luna TF-Mini-S TFO2-Pro OEE CE30-A CE30-C
= - TF03-180

Jednobodovy ToF Vicebodovy ToF
0,1m 01m 01m 01m 0,1m
01-8m 0,1-25m| 0,1-60 m (0,1-120 m) 0,1-20 m 0,1-20m
2m 40m 100 m (180 m), 4,0m 4,0m
2° 3° 0,5° 132°(H) / 9°(V), 132°(H) / 9°(V),
1000 Hz 1000 Hz 10000 Hz 20 fps 20 fps
+1% +1% +1% +6 cm +6.cm
UART, 12C UART, I°C UART, I°C UART, CAN CAN TCP
3,7-52V 50+ 01V 50-120V 50V 120V 120V
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Benewake Jednobodové senzory LIDAR (TF-Luna) contrOI TeCh
Specifikace
Snimaci vzdalenost 0,2m - 8 m (90% odrazivost) '
+6cm (0,2m-3m)°
Presnost
+2% (3 m-8m)
Rozliseni Tcm
Obecné parametry Frekvence sniméanf 1- 250 Hz
Imunita vici okolnimu svétlu 70 klux
Provoznfteplotnfrozsah -10°C-60°C
Krytf Bez pozadavku na vnéjsi krytf
Zdroj svétla Laser vyzarujic povrch s vertikalni
dutinou
Optické parametry VInova délka 850 nm
Fotobiologicka bezpecnost Class 1 (IEC60825)
Zorny Uhel 20"
Napéjeci napétf 37V-52V
Proudové zatizenf <70 mA
Primérné spotreba <0.35W
Flekirické parametry Spickové zatizen 150 mA
Komunikacni Groven LVTTL (3.3 V)
Komunikac¢nirozhrani UART/ I°C
. 35 mm* 21,25 mm* 12,5 mm (S * V *
Rozmery
H)
Materil ABS + PC
Ostatnf parametry
Teplota pfi skladovanf -20°C ~ 75°C
Hmotnost <5g

! Rozsah snimani ovéreny zkouskou v interiéru s ref. pfedmétem bilé barvy (90% odrazivost) pfi okolnf teploté 25 °C.
2 Presnost snfimani ovérena zkouskou v interiéru s ref. pfedmétem bilé barvy (90% odrazivost) pfi okolni teploté 25 °C.
3

Nejvyssi frekvence snimanf je 250 Hz, standartni nastavent je 100 Hz. UZivatelsky definovana frekvence musi byt pfizptsobena
na celé ¢islo podle vzorce 500 / n (n > 2).
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Benewake Jednobodové senzory LIDAR (TF-Luna)
Rozméry
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TF-Luna (mm)

Komunikacni rozhrani

UART
Vychozi rychlost 11520q kb/s
Datové bity 8
Stop bity 1
. s L-—+8
Parita zadna
2G 1 +5V Napajen
S 2 RXD / SDA Pfiiem
Maximalni rychlost 400 kb/s 3 XD / SCL Vysiant
Rezim Master / Slave Slave 4 GND Signal GND
Vychozi adresa 0x10 5 -
Rozsah adres 0x08~0x77 6 .
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Benewake Jednobodové senzory LIDAR (TF-Luna)

\L/ ControlTech

Minimalni pozadavky pro pripojeni k PC

TF-Luna \/ Datovy vodic \/ USB/TTL pfevodnik USB kabel PC Software \/

v~ Soucast dodavky

Software BW TFDS

e Podpora operacniho systému Windows, zdarma ke stazeni

e Zobrazenfdat v realném case (vzdalenost, sila signalu, efektivni frekvence snimani)

e Online zobrazenf dat do grafu vcetné volitelného logovani (format CSV)

e Konfigurace parametr(, rucni / automaticky trigger, vzdaleny reset, potlaceni vystupu
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RECORD FOLDER Dist: 428 Effective Points(per sec): 100 Strength: 136
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